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ВВЕДЕНИЕ 

 

 Среди разнообразных задач, которые ставятся перед студентами химико-

технологических специальностей при изучении ими дисциплины «Системы 

управления и автоматизация химико-технологических процессов», наиболее 

важными являются следующие: 

1. Анализ производственных процессов (в сфере своей специализации) как 

объектов автоматизации. 

2. Выполнение несложных динамических расчетов системы автоматического 

регулирования конкретного технологического параметра с использованием 

при этом современной компьютерной техники. 

   Цель курсовой работы – закрепление студентами знаний и приобретение ими 

необходимых практических навыков. 

   В методических указаниях дается описание курсовой работы и приводится 

список индивидуальных заданий (данных), необходимых для ее выполнения. 

 

 

ЗАДАНИЯ ПО ДИНАМИЧЕСКОМУ РАСЧЕТУ СИСТЕМЫ 

АВТОМАТИЧЕСКОГО УПРАВЛЕНИЯ 

 

 Приведены два типа систем автоматического регулирования параметров, 

играющих важную роль в технологических процессах. По каждому типу разработано 

12 вариантов заданий (2 резервных), отличающихся числовыми данными. Номер 

варианта задания определяется последней цифрой номера зачетной книжки студента 

(если 0, то вариант 10), а номер типа системы – предпоследней цифрой номера 

зачетной книжки (если от 1 до 5, то тип 1, приведенный на рис. 2, а если от 6 до 0, то 

тип 2, приведенный на рис. 3). 

В объем работы входит построение области устойчивости системы и определение 

места расположения рабочей точки, позволяющие осуществить выбор параметров 

системы, при которых обеспечивается требуемое качество регулирования. 

Необходимо также выполнить построение переходного процесса в системе с 

применением ЭВМ, 

Методика выполнения динамического расчета подробно изложена в методических 

указаниях «Расчет динамики систем автоматического регулирования», составители 

В.Я. Энтин, Д.А. Шурыгин, Санкт-Петербург 2018. 

В расчетно-пояснительных записках должны быть приведены схемы, 

содержащиеся в данных указаниях при описании конкретных схем автоматического 

регулирования (САР). 

Перед описанием САР необходимо сделать следующее замечание. Для 

математического описания процессов, происходящих в системе, удобно уравнения 

всех входящих в нее элементов приводить в отклонениях от установившегося 

режима, когда выходной сигнал, например, регулируемого объекта, сохраняется 

постоянным и равным заданному значению. При этом сохраняются постоянными и 

все другие величины в системе, в том числе входные и выходные координаты 

звеньев. Ниже при описании САР на примерах объектов регулирования показано, как 



получены уравнения в отклонениях. Для других звеньев уравнения сразу приводятся 

в отклонениях. 



 



 



 



 



 



 



 



 
 

 



 


